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PUESTO DE CONTROL PARA LA DETERMINACION DEL PESOY LAS
DIMENSIONES DE LOS VEHICULOS DE CARGA

Equipado con:

BASCULA AL PASO FIJA O PORTATIL PARA PESAR VEHICULOS DE CARGA EJE POR
EJE EN MODO DINAMICO.

SENSOR LASER "AUTOSENSE II" PARA DETERMINACION DE LAS DIMENSIONES DE
LOS VEHICULOS DE CARGA EN CIRCULACION

LAZOS INDUCTIVOS PARA CLASIFICACION DE LOS VEHICULOS SEGUN LAS
CATEGORIAS ESTABLECIDAS POR EL REGLAMENTO

SISTEMA INFORMATICO PARA AUTOMATIZACION DE LA QPERACI()N Y
ELABORACION DE REPORTES DE VERIFICACION
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CARACTERISTICAS Y ESPECIFICACIONES TECNICAS DE UN PUESTO DE CONTROL
PARA VERIFICACION DE PESO Y DIMENSIONES DE VEHICULOS DE CARGA.

Configuracion del sistema.
El Micro-Centro para verificacion de peso y dimensiones de los vehiculos de carga estara equipado con:

O Un sistema de pesaje al paso, constituido por una bascula fija que pesa eje por eje.
O Un sensor laser para medicion de las tres dimensiones de vehiculos en movimiento
O Equipo informativo.

Los vehiculos de carga que sean dirigidos a verificacion encontraran una bascula de pesaje al paso y un sensor
laser para determinacién automatica de dimensiones. Al terminar de pasar bajo el sensor, el camion quedara
frente al inspector que controla el sistema, y debera seguir, o pararse, segun lo que el inspector le indique. El
sistema estara equipado con un semaforo rojo-verde a la entrada y otro a la salida, de funcionamiento automatico
y/o manual, que se colocaran donde proceda segun la geometria de la instalacién.
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Al llegar el vehiculo a la bascula el lazo inductivo situado alrededor de esta detecta la presencia su presencia, y se
determinara en forma automatica el peso del vehiculo eje por eje y se calcularan los pesos por grupos de ejes y el
peso total, asi como las sobrecargas por ejes o totales sobre lo autorizado. La bascula también determina la
velocidad de cada eje, lo cual se utiliza para corregir la sefial de velocidad proporcionada inicialmente por el sensor
laser, ya que el vehiculo no mantiene una velocidad constante, sino que esta decelerando al pasar,
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